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AAntecedentes del grupo.
ACapacidades actuales del grupo.
ATrabajos en desarrollo.
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emergencia

https://www.uma.es/robotics-and-mechatronics/info/107721/FIRST-ROB/
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NTAL LA FUERZA DEL FUTURO

https://www.uma.es/robotics-and-mechatronics/info/78403/archivo-de-documentos-rym/
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LA FUERZA DEL FUTURO

Enrelacioncon laaplicabilidada laFuerza2035:
A Conducciérautbnomade vehiculos
A Automatizaciorde convoyedogisticos
A Sensoresemotossobreplataformasautonomas
ATransportede tltima milla.
AExoesqueletas
A Sistemas que aumenten la conciencia situacional.
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Enrelacioncon laaplicabilidada laFuerza2035:
(AConducciorautbnomade vehiculos |
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%o Direccionamiento skid steer con suspension activa.
%o Localizacion y Mapas 3D

%o Modelado 3D de entornos no estructurados
%o0Navegacion en terreno natural

Alacrane

Quadriga

www.uma.es/roboticeand-mechatro



